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[bookmark: _Toc149297076]	引    言	
 JJF 1071-2010《国家计量校准规范编写规则》、JJF 1001-2011《通用计量术语及定义》、JJF 1059.1-2012《测量不确定度评定与表示》共同构成本规范制定的基础性系列规范。
[bookmark: _Hlk144135900][bookmark: _Hlk144135840][bookmark: _Hlk144135750]本规范主要参考GB17167《用能单位能源计量器具配备和管理通则》、GB/T 32150-2015《工业企业温室气体排放核算和报告通则》、国际标准ISO14064-1《温室气体——第一部分：在组织层面温室气体排放和移除的量化和报告指南》（ISO14064-1 Greenhouse gases 一Part 1:Specification with guidance at the organization level for quantification and reporting of greenhouse gas emissions and removals）编制而成。
本规范为首次发布。
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[bookmark: _Toc149297077]基于排放直接测量的企业温室气体排放量校准规范
[bookmark: _Toc149297078]1  范围
本规范适用于对企业温室气体排放量核算结果进行校验和校准。

[bookmark: _Toc149297079]2  引用文件
本规范引用了下列文件：
JJF 1001-2011《通用计量术语及定义》
JJF 1059.1-2012《测量不确定度评定与表示》
GB17167	用能单位能源计量器具配备和管理通则
GB/T 32150-2015	工业企业温室气体排放核算和报告通则
ISO14064-1		温室气体——第一部分：在组织层面温室气体排放和移除的量化和报告指南（Greenhouse gases -Part 1:Specification with guidance at the organization level for quantification and reporting of greenhouse gas emissions and removals）
凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本规则；凡是不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本规则。

[bookmark: _Toc149297080]3  术语和计量单位
[bookmark: _Toc149297081]3.1  术语和定义
3.1.1 温室气体greenhouse gas
大气层中自然存在的和由于人类活动产生的能够吸收和散发由地球表面、大气层和云层所产生的波长在红外光谱内的辐射的气态成分。
注:如无特别说明，本标准中的温室气体包括二氧化碳（CO2）甲烷（CH4）氧化亚氮（N2O）碳化物（HFC）全氟碳化物（PFCs）六氟化硫（SF6）与三氟化氮（NF3）。
3.1.2  温室气体排放 greenhouse gas emission
在特定时段内释放到大气中的温室气体总量(以质量单位计算)。
3.1.3 校准边界 calibration boundary
与企业生产经营活动相关的参与校准的温室气体排放的范围。
3.1.4 燃料燃烧排放 fuel combustion emission
燃料在氧化燃烧过程中产生的温室气体排放。
3.1.5 过程排放 process emission
在生产、废弃物处理处置等过程中除燃料燃烧之外的物理或化学变化造成的温室气体排放。
3.1.6 购入的电力、热力产生的排放 emission from purchased electricity and heat
企业消费的购入电力热力所对应的电力热力生产节产生的二氧化碳排放。
注:热力包括蒸汽、热水等。
3.1.7  烟道排放 stack emission
通过烟道或烟囱形式完成的温室气体或大气污染物排放。
3.1.8  无组织排放 fugitive estimation
非密闭式工艺过程中的无组织、间歇式的排放,即大气污染物不经过排气筒的无规则排放,通常包括面源、线源和点源等。
3.1.9 二氧化碳当量 carbon dioxide equivalent
在辐射强度上与某种温室气体质量相当的二氧化碳的量。
注:二氧化碳当量等于给定温室气体的质量乘以它的全球变暖潜势值。
[bookmark: _Toc149297082]3.2  计量单位
3.2.1  时间单位：秒，符号s；或小时，符号h。
3.2.4  压力单位：帕[斯卡]，符号Pa；或千帕，符号kPa。
3.2.5  温度单位：摄氏度，符号℃；或开尔文，符号K。
3.2.8  排放量单位：吨二氧化碳当量，符号tCO2e。
[bookmark: _Toc149297083]4  概述
4.1企业排放来源
排放源识别是开展企业温室气体排放测算和校准的重要环节，国际上通常对企业排放源按照两种方法进行分类。按产生排放的生产系统划分，排放源包括主要生产设施、辅助生产设施及直接为生产服务的附属生产设施,其中辅助生产设施包括动力、供电、供水、化验、机修、房、运输等,附属生产设施包括生产指挥系统(厂部)和厂区内为生产服务的部门和单位（如职工食堂、车间浴室、保健站等）；按产生排放的过程划分，也可分为直接排放和间接排放。其中直接排放包括燃料燃烧排放（如固定源、移动源燃料燃烧）、过程排放（如生产过程、废弃物处理等），间接排放主要包括购入的电力、热力和其它活动（如商务出行、运输配送等）产生的排放。
4.2 企业排放方式
企业温室气体排放形式主要为两种：有组织排放和无组织排放。有组织排放也称烟道排放，是指废气通过特定的排放通道（烟道或烟囱）或排放口处理，之后进行有规律的排放；而无组织排放（逸散排放）则是指不经过烟道或烟囱的无规则排放。
4.3 校准边界
校准边界即校准工作开展所适用的范围。本规范主要针对企业燃料燃烧、过程排放等直接温室气体排放核算数据进行校验或校准，校准活动可以针对企业整体开展，也可对部分设施或生产过程开展。
[image: ]
[bookmark: _Toc149297084]5  计量特性
校准结果需给出企业核算温室气体排放量的相对偏差和不确定度。
[bookmark: _Toc149297086]6  校准条件
[bookmark: _Toc149297087]6.1  环境条件
1) 校准使用的标准器及配套设备需满足说明书使用的温湿度条件，当环境条件无法满足时，可采用局部环境控制满足相关设备正常运行;
2) 校准应在周围的污染、振动、电磁干扰对校准结果影响可忽略的环境下进行。
[bookmark: _Toc149297088]6.2  主标准器及配套设备
6.2.1烟道温室气体排放量校准 
开展烟道温室气体排放量校准的主标准器为烟道流量标准装置（以下简称标准装置）和含水标气发生装置。所有用于校准的主标准器及配套设备均应具有有效的检定或校准证书，具体要求见表2、表3。
表2 烟道温室气体排放量校准主标准器一览表
	序号
	设备名称
	技术要求
	用途

	1
	烟道流量标准装置
	1）流速测量技术要求：
测量范围：（1~30）m/s，
俯仰角测量范围：(-45~45)°，
偏航角测量范围：(-45~45)°；
2）截面面积测量技术要求：
水力直径测量范围：（0.3~13m）；
3）流量测量技术要求：
流量准确度等级：（1~5）级；
	用于测量烟道内平均流速、截面面积、并计算流量

	2
	含水标气发生装置
	1）含湿量测量范围：（0~40）%MPE：±5%（相对误差）
2）烟气浓度测量范围：
O2: （0~25）%
CO2:（0~50）%
CO: （0~10000）μmol/mol
NO: （0~3000）μmol/mol
NO2: （0~500）μmol/mol
N2O: （0~500）μmol/mol
SO2: （0~3000）μmol/mol
CH4: （0~10000）μmol/mol
浓度MPE：±1%（相对误差）
	用于测量烟气组分及浓度


表3 烟道温室气体排放量校准配套一览表
	序号
	设备名称
	技术要求
	用途

	1
	差压计
	分辨率≤1Pa，准确度等级≥1.0级
	气密性检查

	2
	烟气湿度仪
	测量范围：含湿量（0~40）%MPE：±5%（相对误差）
	测量烟气中水蒸气含量

	3
	烟气气体组分分析仪
	测量范围：
O2: （0~25）%
CO: （0~10000）μmol/mol
CO2:（0~50）%
NO: （0~3000）μmol/mol
NO2: （0~500）μmol/mol
N2O: （0~500）μmol/mol
SO2: （0~3000）μmol/mol
CH4: （0~10000）μmol/mol
浓度MPE：±5%（相对误差）
	测量烟气密度


6.2.2温室气体无组织排放量校准 
可根据具体情况采用激光雷达温室气体快速测量系统（以下简称快速测量系统）或小区域反演系统（以下简称反演系统）开展企业温室气体无组织排放量校准。所有用于校准的主标准器及配套设备均应具有有效的检定或校准证书，具体要求见表4、表5。
 表4 温室气体无组织排放量校准主标准器一览表
	序号
	设备名称
	技术要求
	用途

	1

	激光雷达温室气体快速测量系统（可选）
	1）测量距离: ≥800m；
2）排放量测量范围: ≥50kg/h；
3）排放量测量不确定度≤30%
	
用于测量区域内的无组织排放源，确定无组织排放源的位置、量化排放量大小

	
	小区域反演系统（可选）
	1）空间测量范围：≥100m×100m；
2）测量排放量范围：≥50kg/h；
3）排放量测量不确定度：≤ 30%
	


表5 温室气体无组织排放量校准配套设备一览表
	序号
	设备名称
	技术要求
	用途

	1
	高精度温室气体移动监测设备
	精度(1,5秒/ 5分钟/60分钟)
CO2: <50 ppb/20 ppb/10 ppb
CO: <15 ppb/1.5 ppb/1 ppb
CH4: <1 ppb/0.5 ppb/0.3 ppb
	用于对指定区域温室气体浓度分布进行快速测量

	2
	气象监测系统
	风速: 测量范围 0.1m/s-·60m/s，分辨率: 0.1m/s；
风向:测量范围 0-·359°，分辨率: 1°。
	用于获取指定区域气象参数



[bookmark: _Toc149297089]7  校准项目和校准方法
[bookmark: _Toc149297090]7.1  校准项目
企业全部或部分设施、生产过程直接温室气体排放量核算结果的相对偏差，校准过程中需同步获取相同时段、相同校准边界内的企业温室气体核算数据。
[bookmark: _Toc149297091]7.2 校准方法
7.2.1 校准前准备
7.2.1.1 排放源识别
针对直接温室气体排放源开展校准活动前，对校准边界内的排放源进行识别，确认烟道排放口和可能的无组织排放位置进行并记录。
7.2.1.2 烟道检测孔检查
采用烟道流量标准装置对企业烟道温室气体排放量进行现场测量，测量位置和检测孔需满足表6中要求。
表6 测量位置和检测孔要求
	截面形状
	直管段长度
	检测孔数量
	布置要求

	圆形
	上游直管段长度≥4倍直径且下游直管段长度≥2倍
	≥1
	/

	
	上游直管段长度≥2倍直径且下游直管段长度≥0.5倍
	2
	检测孔轴线夹角为80°~100°

	矩形
	上游直管段长度≥2倍直径且下游直管段长度≥0.5倍
	检测孔所在边边长/等面积块边长（见附录几表几）
	均匀分布


7.2.1.3 烟道流量标准装置检查
a）应满足6.1中的工作环境条件。
    b）烟道流量标准装置插入烟道中的部分（探头和支撑杆等）在烟道测量截面上的投影面积不得超过烟道测量截面面积的5％。
    c） 如所测烟道中气体具有爆炸性，应采用防爆型烟道流量标准装置和配套设备进行测量，并采取必要的安全措施。
d）确定现场烟道的流速范围、俯仰角、偏航角等应在烟道流量标准装置校准证书的有效测量范围内。
e）在进行烟道温室气体排放测量前需进行烟道流量标准装置气密性检查。对三维皮托管一个测压孔加压，直到达到至少750Pa或达到对应差压计量程75%的压力，以较小者为准。堵住该测压孔，压力在15秒内变化要小于25Pa。以相同的方式检查其它测压孔。
f）烟道流量标准装置差压计调零。在每次现场校准前，对每套差压计进行调零。
7.2.1.4 场地确认
用于进行无组织排放测量和气象参数测量的区域周围应无建筑物或其它障碍物遮挡。
7.2.2 温室气体排放量核算相对偏差校准
7.2.2.1 校准时间段选取
企业温室气体排放量校准应在规定的时间段内进行，校准时间段应能覆盖温室气体烟道排放和无组织排放测量过程。
7.2.2.2 企业温室气体排放核算
企业可根据实际情况自主选择温室气体排放核算方法，并提供与校准活动相同时间段内校准边界内的温室气体排放核算结果数据用以计算相对偏差。
7.2.2.3 烟道温室气体排放测量
[bookmark: _Hlk151157635]a）烟道截面参数测量
1）烟道内校准方法
① 确定烟道截面面积测量位置，应与流速测量截面位置相同。
② 将套管尺或测深钢卷尺插入烟道检测孔中，使标准器插入方向垂直于烟道轴线，将标准器端部接触到烟道壁面最远端，读取检测孔外沿对应长度；对于圆形烟道，在垂直于烟道轴线的平面内，摆动标准器，寻找测量长度最大的方向，重复测量3次；对于矩形烟道垂直于烟道轴线的平面内，摆动标准器，寻找测量长度最小的方向，重复测量3次；矩形烟道需在测量截面相邻两边检测孔上分别进行操作。
③ 测量检测孔外沿到烟道近端内壁面长度。
④ 按照下式计算烟道截面面积。
圆形公式：

 		                       （1）
式中：
A——烟道截面面积，m2；
    D——圆形烟道远端内壁面到检测孔外沿距离，m；
    d——圆形烟道近端内壁面到检测孔外沿距离，m。
矩形公式：
					（2）
式中：
A——烟道截面面积，m2；
L1，L2——矩形烟道远端内壁面到检测孔外沿距离，m；
e1，e2——矩形烟道近端内壁面到检测孔外沿距离，m。
⑤ 也可使用激光测距仪、三维激光扫描仪等标准器测量烟道内截面面积。
2）烟道外校准方法（仅适用于单层材质烟道）
① 确定烟道截面面积测量位置，应与流速测量截面位置相同。
② 将钢卷尺或皮尺环绕测量截面处烟道外壁，使用水平仪保证标准器位于垂直于烟道轴线的同一平面内，读取烟道外壁周长，重复测量3次。
③ 使用测厚仪测量烟道壁厚；对于圆形烟道，在5个不同位置进行测量后取平均值；对于矩形烟道，在相邻两个边上分别在5个不同位置进行测量后取平均值。
④ 按照下式计算烟道截面面积
圆形公式：

 								（3）
式中：
A——烟道截面面积，m2；
    L——圆形烟道外壁周长，m；
    e——管道壁厚，m。
矩形公式：
					（4）
式中：
A——烟道截面面积，m2；
L1，L2——矩形烟道外壁长和宽，m；
e1，e1'——矩形烟道长边两侧壁厚，m；
e2，e2'——矩形烟道宽边两侧壁厚，m。
⑤ 也可使用全站仪、三维激光扫描仪、激光追踪仪等标准器测量烟道外壁周长。
3）如在烟道中使用套管尺、测深钢卷尺进行测量，应考虑温度对标准器测量结果的影响，按式（5）进行修正。如在烟道中使用激光测距仪、三维激光扫描仪等标准器测量时，需考虑烟道内温度对测量结果的影响。

						（5）
式中：
Lm——标准器读数在烟气温度下对应的实际长度，m；
L0——标准器读数在标准温度下的长度，m；
αm——标准器材质线性膨胀系数，℃-1；
tm——烟气中标准器温度，℃；
t0——标准参比条件下温度，℃。
4） 如烟道截面面积在停机状态下进行校准，需对所测截面面积进行温度修正，按式（6）计算。
 							（6）
式中：
Lh——运行状态下烟道截面特征长度（圆形截面直径或矩形截面边长等），m；
Lc——停机状态下烟道截面特征长度（圆形截面直径或矩形截面边长等），m；
α——烟道材质线性膨胀系数，℃-1；
th——运行状态下烟道温度，℃；
tc——停机状态下烟道温度，℃。
注：停机状态是无烟气通过烟道的状态。
b）烟道截面平均轴向流速测量
① 对于每个检测孔，测量前，将标准装置的三维皮托管插入烟道中，开机运行5min后，开始测量。
    ② 在测量过程中保持烟道流速波动小于5%。
③ 按照附录C的布点方式对测量截面上每条测量线的测量点逐次进行流速测量，读取标准装置上每个测量点的流速、俯仰角和偏航角（计算方法及公式见附录D），每个测量点重复测量3次，在每个测量点的总测量时间不少于1min。
测量点轴向流速按式（7）计算。

		      		 			（7）
式中：
vaij——标准装置第i组测量中第j个测量点的烟气轴向流速，m/s；
vij——标准装置第i组测量中第j个测量点的烟气流速，m/s；

——标准装置第i组测量中第j个测量点的烟气俯仰角，°；

——标准装置第i组测量中第j个测量点的烟气偏航角，°；
注：一组测量为完成全部检测孔对应测量线上所有测量点的一组测量。
测量截面轴向平均流速按式（8）计算。

									（8）
式中：

——标准装置第i组测量的测量截面轴向平均流速，m/s；
vaij——标准装置第i组测量中第j个测量点的烟气轴向流速，m/s；
wj——标准装置第j个测量点的烟气轴向流速的权重系数（依据附录B确定）；
n——测量点数量；
    ④ 标准装置在每条测量线测量1次烟道静压，并记录。
    ⑤ 每组测量结束后，读取CEMS在校准期间流速测量数据，计算流速相对标准偏差，相对标准偏差应≤5%，否则该组测量结果无效。
⑥ 重复2~5几个步骤进行不少于3组测量。
烟道温室气体排放速率按式（9）计算。

								（9）
式中：

——第i次测量的烟道温室气体排放速率，tCO2e/h；
烟道温室气体排放速率与该组测量时间段的乘积为该时段内企业的烟道温室气体排放量。

								（10）
式中：

——第i组测量时间段内企业烟道温室气体排放量，tCO2e；

——校准时间段，h。
7.2.2.4 温室气体无组织排放测量
采用快速测量系统或小区域反演系统对企业厂区内温室气体无组织排放进行测量，测量步骤参照系统操作说明。温室气体无组织排放测量与烟道排放测量同步进行，在相同时间段内对校准边界内已识别的无组织排放源进行与烟道排放测量对应次数的温室气体无组织排放测量，测量结果与时间的乘积为该时间段内企业温室气体无组织排放量。

							（11）
式中：

——第i组测量时间段内企业温室气体无组织排放量，tCO2e；

——第i组测量的温室气体无组织排放速率，tCO2e/h；

——校准时间段，h。
7.2.2.5企业温室气体排放量
企业温室气体排放量按式（12）计算。

								（12）
式中：

——第i组测量时间段内企业温室气体排放量，tCO2e；
7.2.2.6企业温室气体排放量核算结果相对偏差计算
同步获取校准时间段内企业温室气体排放核算数据，第i组测量企业温室气体排放量核算结果的相对偏差按照式（17）计算。

						（17）
式中：

——第i组测量企业温室气体排放量相对偏差，%；

——第i组测量时间段内企业温室气体排放量核算值，tCO2e。
企业温室气体排放量核算结果相对偏差取多次测量结果相对偏差绝对值的最大值。
企业温室气体排放量核算结果相对偏差按式(18)计算。

                               	(11)
式中：
n——测量次数。
7.2.2.7 重复性
企业温室气体排放量核算结果相对偏差的重复性按式（18）计算。

						（18）
式中：

——企业温室气体排放量核算结果相对偏差的重复性，%；

——多次测量结果相对偏差的最大值；

——多次测量结果相对偏差的的最小值。
dn——级差系数。
极差系数值见表7。
表7 dn数据表
	n
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	dn
	1.13
	1.69
	2.06
	2.33
	2.53
	2.70
	2.85
	2.97
	3.08



[bookmark: _Toc149297092]8  校准结果表达
校准结果应在校准证书上反映。校准证书应至少包括以下信息 :
a) 标题:“校准证书”；
b) 实验室名称和地址；
c) 进行校准的地点（如果与实室的地址不同）；
d) 证书的唯一性标识（如编号），每页及总页数的标识；
e) 客户的名称和地址；
f) 被校对象的描述和明确标识；
g) 进行校准的日期，如果与校准结果的有效性和应用有关时，应说明被校对象的接收日期；
h) 如果与校准结果的有效性应用有关时，应对被校样品的抽样程序进行说明；
i) 校准所依据的技术规范的标识，包括名称及代号；
i) 本次校准所用测量标准的溯源性及有效性说明；
k) 校准环境的描述；
I) 校准结果及其测量不确定度的说明；
m) 对校准规范的偏离的说明；
n) 校准证书或校准报告签发人的签名、职务或等效标识；
o) 校准结果仅对被校对象有效的声明；
p) 未经实验室书面批准，不得部分复制证书的声明。    
校准记录和校准证书格式见附录A和附录B。
    不确定度评定方法及实例见附录E。
[bookmark: _Toc149297093]9  复校时间间隔
建议复校时间间隔一般不超过12个月。如果用于进行温室气体排放量核算的装置或其主要测量模块出现了维修或更换的情况，需要及时进行校准。


[bookmark: _Toc149297094]附录A 校准原始记录表
校准日期：    年   月  日  
	校准原始数据记录表

	送检单位：
	

	送检地址：
	

	温度：
	
	湿度：
	

	大气压力：
	
	测量地点：
	

	校准时间段（h）
	

	校准边界确认
	

	排放源识别、确认结果

	排放源种类
	排放源
	温室气体种类
	位置

	（如：逸散排放源）
	（如：天然气处理设施）
	（如：CH4）
	（如：1#厂房顶）

	
	
	
	

	原始数据


	测量次数
	测量时间（h）
	温室气体排放量核算值（tCO2e）
	烟道温室气体排放速率（tCO2e/h）
	温室气体无组织排放速率（tCO2e/h）

	1
	
	
	
	

	2
	
	
	
	

	3
	
	
	
	

	…
	
	
	
	







[bookmark: _Toc149297095][bookmark: _Toc13286][bookmark: _Toc391285728]附录B 校准证书（内页）参考格式
	
	测量次数
	烟道温室气体排放量（tCO2e）
	温室气体无组织排放量（tCO2e）
	温室气体排放量测量值（tCO2e）
	温室气体排放量核算值（tCO2e）
	温室气体排放量核算结果的相对偏差%
	重复性（%）
	温室气体排放量相对偏差的合成标准不确定度

	1
	
	
	
	
	
	
	

	2
	
	
	
	
	
	
	

	3
	
	
	
	
	
	
	

	…
	
	
	
	
	
	
	





	温室气体排放量核算结果的相对偏差：

	重复性：

	校准结果的扩展不确定度：U=        %  (k=2)

	复校时间间隔建议：12个月







[bookmark: _Toc24973][bookmark: _Toc353737046][bookmark: _Toc1983582][bookmark: _Toc5051][bookmark: _Toc32146][bookmark: _Toc30082][bookmark: _Toc354565756][bookmark: _Toc355356411][bookmark: _Toc7635][bookmark: _Toc28371]附录C  采样点的位置和数目
[bookmark: _Toc12751][bookmark: _Toc24701]C.1 圆形烟道
表C.1 单个检测孔圆形烟道分环及测点数确定
	烟道直径，m
	等面积圆环数
	测量直径数
	测量点个数p

	＜0.3
	/
	/
	1

	0.3~0.6
	1~2
	1~2
	2~8

	0.6~1.0
	2~3
	1~2
	4~12

	1.0~2.0
	3~4
	1~2
	6~16

	2.0~4.0
	4~5
	1~2
	8~20

	＞4.0
	5
	1~2
	10~20



	烟道直径，m
	等面积圆环数
	测量直径数
	测量点个数p

	＜0.3
	/
	/
	1

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	

	
	
	




此时烟气轴向流速的权重系数。p为测量点个数
C.1.1首先将圆形烟道分成适当数量（参见表C.1）的等面积同心圆环，各测点在各等面积中心线与垂直相交的直线的交点上。
C.1.2 最外侧等面积区域测量点布置
[image: e2478bd4f3dd7ea09c84db36a0f0067]
图C.1 等面积圆环测点布置
[image: 1681735735237]
图C.2 最外侧等面积圆环内测量点布置示意图
从距离墙壁2.5cm（若不能放置探针，以2.5cm的倍数但不大于10cm）处开始布点采样，以2.5cm的增量贯穿整个等面积圆环最外侧的圆环或者达到距离壁面30cm位置处以先到者为准，最后一个2.5cm增量位置处距离墙壁的距离为，是与之间扇形区域的质心位置（计算方法见C.3）。为等面积圆环最外侧圆环的边界距离壁面的距离由公式(C.1)和表(C.2)来确定。

                             (C.1)

                                (C.2)

                      (C.3)
其中，
r——圆形烟道半径，m；
——一条直径上的等面积圆环测量点数；
且，若则。


 （）                    (C.4)


 （）                  (C.5)
其中，
——表示等面积圆环测量法中距离检测孔第个测量点；
——表示等面积圆环测量点到端口的距离，m。
一条直径上考虑近壁效应时，总的测量点数为

此时，烟气轴向流速等面积圆环面积测量点处的权重系数;


近壁效应处测量点的权重系数，即第j测量点所在面积与总面积的比值。此时，，n为一侧近壁效应布点个数。


特殊点处的权重系数为。
如表C.2所示为测量点（均以四个等面积圆环计算）距离测量端口内壁面的距离列表。
注：对于直径大于4.47m的烟道,等面积圆环面积最外侧圆环内弧到烟道壁处的距离应大于30cm。


表C.2 半径大于1.12m时测量点数与测量点到测量端口的距离
	测量点
	
	测量点数与测量点到测量端口的距离(cm)（一条直径）

	
	直径/m
	1.12~1.49
	1.49~1.86
	1.86~2.24
	2.24~2.61
	2.61~2.99
	2.99~3.35
	3.35~3.73
	3.73~4.10
	4.10~4.47
	＞4.47

	
	测量点数
	16
	18
	20
	22
	24
	26
	28
	30
	32
	32

	1
	2.5
	2.5
	2.5
	2.5
	2.5
	2.5
	2.5
	2.5
	2.5
	2.5

	2
	0.065r
	0.065r
	5
	5
	5
	5
	5
	5
	5
	5

	3
	5
	5
	0.065r
	0.065r
	7.5
	7.5
	7.5
	7.5
	7.5
	7.5

	4
	7.5
	7.5
	7.5
	7.5
	0.065r
	0.065r
	10
	10
	10
	10

	5
	drem
	10
	10
	10
	10
	10
	0.065r
	0.065r
	12.5
	12.5

	6
	0.209r
	drem
	12.5
	12.5
	12.5
	12.5
	12.5
	12.5
	0.065r
	0.065r

	7
	0.388r
	0.209r
	drem
	15
	15
	15
	15
	15
	15
	15

	8
	0.646r
	0.388r
	0.209r
	drem
	17.5
	17.5
	17.5
	17.5
	17.5
	17.5

	9
	1.354r
	0.646r
	0.388r
	0.209r
	drem
	20
	20
	20
	20
	20

	10
	1.612r
	1.354r
	0.646r
	0.388r
	0.209r
	drem
	22.5
	22.5
	22.5
	22.5

	11
	1.791r
	1.612r
	1.354r
	0.646r
	0.388r
	0.209r
	drem
	25
	25
	25

	12
	2r-drem
	1.791r
	1.612r
	1.354r
	0.646r
	0.388r
	0.209r
	drem
	27.5
	27.5

	13
	2r-7.5
	2r-drem
	1.791r
	1.612r
	1.354r
	0.646r
	0.388r
	0.209r
	drem
	drem

	14
	2r-5
	2r-10
	2r-drem
	1.791r
	1.612r
	1.354r
	0.646r
	0.388r
	0.209r
	0.209r

	15
	1.935r
	2r-7.5
	2r-12.5
	2r-drem
	1.791r
	1.612r
	1.354r
	0.646r
	0.388r
	0.388r

	16
	2r-2.5
	2r-5
	2r-10
	2r-15
	2r-drem
	1.791r
	1.612r
	1.354r
	0.646r
	0.646r

	17
	
	0.935r
	2r-7.5
	2r-12.5
	2r-17.5
	2r-drem
	1.791r
	1.612r
	1.354r
	1.354r

	18
	
	2r-2.5
	0.935r
	2r-10
	2r-15
	2r-20
	2r-drem
	1.791r
	1.612r
	1.612r

	19
	
	
	2r-5
	2r-7.5
	2r-12.5
	2r-17.5
	2r-22.5
	2r-drem
	1.791r
	1.791r

	20
	
	
	2r-2.5
	0.935r
	2r-10
	2r-15
	2r-20
	2r-25
	2r-drem
	2r-drem

	21
	
	
	
	2r-5
	0.935r
	2r-12.5
	2r-17.5
	2r-22.5
	2r-27.5
	2r-27.5

	22
	
	
	
	2r-2.5
	2r-7.5
	2r-10
	2r-15
	2r-20
	2r-25
	2r-25

	23
	
	
	
	
	2r-5
	0.935r
	2r-12.5
	2r-17.5
	2r-22.5
	2r-22.5

	24
	
	
	
	
	2r-2.5
	2r-7.5
	0.935r
	2r-15
	2r-20
	2r-20

	25
	
	
	
	
	
	2r-5
	2r-10
	2r-12.5
	2r-17.5
	2r-17.5

	26
	
	
	
	
	
	2r-2.5
	2r-7.5
	0.935r
	2r-15
	2r-15

	27
	
	
	
	
	
	
	2r-5
	2r-10
	0.935r
	0.935r

	28
	
	
	
	
	
	
	2r-2.5
	2r-7.5
	2r-12.5
	2r-12.5

	29
	
	
	
	
	
	
	
	2r-5
	2r-10
	2r-10

	30
	
	
	
	
	
	
	
	2r-2.5
	2r-7.5
	2r-7.5

	31
	
	
	
	
	
	
	
	
	2r-5
	2r-5

	32
	
	
	
	
	
	
	
	
	2r-2.5
	2r-2.5


当烟道直径大于0.3m且小于1m时，将烟道截面分成两个等面积圆环进行计算，附壁计算近壁效应时，以距壁面2.5cm处为，若值小于时,则用处的测量速度代替处的速度值。测量点数测点到测量端口的距离位置如表C.3所示。
表C.3 半径大于0.3m且小于1.12m时测量点数与测量点到测量端口的距离
	测量点
	测量点数与测量点到测量端口的距离(cm)

	
	直径/m
	0.3~0.37
	0.37~0.51
	0.51~0.74
	0.74~1.12

	
	测量点数
	8
	10
	12
	12

	1
	2.5
	2.5
	2.5
	2.5

	2
	5
	0.134r
	0.134r
	5

	3
	drem
	5
	5
	0.134r

	4
	0.5r
	drem
	7.5
	7.5

	5
	1.5r
	0.5r
	drem
	drem

	6
	2r-drem
	1.5r
	0.5r
	0.5r

	7
	2r-5
	2r-drem
	1.5r
	1.5r

	8
	2r-2.5
	2r-5
	2r-drem
	2r-drem

	9
	
	1.866r
	2r-7.5
	2r-7.5

	10
	
	2r-2.5
	2r-5
	1.866r

	11
	
	
	1.866r
	2r-5

	12
	
	
	2r-2.5
	2r-2.5


[bookmark: _Toc1715][bookmark: _Toc1983]C.2 矩形或方形烟道
C.2.1 将烟道横截面分成适当数量的等面积小块，以各块中心为测点，如图C.3所示，小块的数量按表C.4的规定选取，原则上测点数量不超过20个。
烟道横截面面积小于0.1m2，流速分布比较均匀、对称并符合7.2.1.3 要求的，可取横截面中心作为测点。
表C.4. 矩形烟道的等面积分块和测点数
	烟道截面积（）
	等面积小块边长度（m）
	测点总数p

	＜0.1
	＜0.32
	1

	0.1~0.5
	＜0.35
	1~4

	0.5~1.0
	＜0.5
	4~6

	1.0~4.0
	＜0.67
	6~9

	4.0~9.0
	＜0.75
	9~16

	＞9.0
	≤1.0
	≤20



[image: ]
图C.3 矩形测点分布图
将矩形边长A,B分别分成m,n份，且
                       (C.6)
其中，代表从任一角开始边长A上第i个点，边长B上第j个点到该角的A向和B向的距离。

    此时烟气轴向流速的权重系数
C.2.2 根据与壁面的位置关系将等面积区域分成内部等面积区域，外侧等面积区域以及拐角等面积区域三部分如图B.4所示。
C.2.3 在内部等面积区域，在中心位置进行单点测量代替整个等面积区域的速度值。
C.2.4外侧及拐角等面积区域测量点布置
[image: 1680932577262]
图C.4 矩形烟道布点分区
[image: 1680920626820]
图C.5 矩形烟道外侧及拐角壁面区域布点示意图

a）计算方法见(B.7)

                  (C.7)
其中：

    ——检测孔壁面位置到拐角等面积区域另一边界的距离，计算公式见(C.8)，cm；





    ——依据C.1.2中近壁处的布点方式进行布点，距离检测孔壁面的最远距离，若时，；若时，。

                           (C.8)
其中：

     —— x方向矩形烟道的内部边长，cm；

     ——x方向矩形烟道等面积区域的个数。

b）计算公式见(C.9)

                  (C.9)
其中：

    ——垂直检测孔壁面位置到等面积区域另一边界的距离计算公式见(C.10)，cm；





    ——依据C.1.4中近壁处的布点方式进行布点，距离检测孔壁面的最远距离，若时，；若时，。

                           (C.10)
其中：

     ——y方向矩形烟道的内部边长，cm；

     ——y方向矩形烟道等面积区域的个数。


c）/ 计算公式见(C.11)


                             (C.11)
C.2.5注意事项（当测量点之间的距离≤1.2cm时，需特别注意）
a) 若测量点与等面积区域的中心点位置之间的距离≤1.2cm时，不要求也不推荐两个点都测。如果只测一个点，测距离壁面较远的点处的值，以此位置的速度值代替两个点的值。






b) 若与或之间的距离≤1.2cm，不推荐两个点都测，只需要测位置处的值，用于代替或处的值即可。




c）若与之间的距离≤1.2cm，不推荐两个点都测，只需要测与任一位置处的值，用于代替另一处的值即可。
C.2.6 壁面附近等面积区域平均速度计算

a）沿x方向的外侧等面积区域速度

           (C.12)
其中：

——距离检测孔壁面d位置处的速度，m/s；

——代表2.5cm的长度。

 b）沿y方向的外侧等面积区域速度

           (C.13)

 c）拐角等面积区域速度

  (C.14)
其中：






    ——在检测孔位置处的拐角区域，；在非检测孔位置的拐角区域，若，则；若，则


[bookmark: _Toc807][bookmark: _Toc9371][bookmark: _Toc19350]附录D 对向测量偏航角、俯仰角的计算

[bookmark: _Toc9519][bookmark: _Toc22469]D.1 偏航角测定


对向测量时，，得到偏航零点，此时偏航角通过旋转皮托管的测量角圆盘测得。

[bookmark: _Toc16485][bookmark: _Toc627]D.2 俯仰角测定



通过公式(D.1)计算得到俯仰角的校准系数F1，将俯仰角校准系数和值代入F1校准系数曲线中找到对应的俯仰角。将角度值带入F2校准曲线中，找到对应的F2值。根据公式(D.2)计算得到差压值。

                            (D.1)
其中：

——1孔的压力值，Pa；

——2孔的压力值，Pa；

——3孔的压力值，Pa；

——4孔的压力值，Pa；

——5孔的压力值，Pa。

                          (D.2)
[image: 1680859532781] 
图D.1  F1校准曲线  
[image: 1680859597412]
图D.2  F2校准曲线


[bookmark: _Toc21927][bookmark: _Toc21600]D.3 速度
将测得的密度值和计算得到的差压值带入式(D.3)，计算得到速度v。


                           (D.3)

[bookmark: _Toc24450][bookmark: _Toc14411]D.4轴向速度测定
轴向速度按式(D.4)计算

                       (D.4)


附录E 不确定度评定方法及示例
E.1 概述
在规范规定的校准条件下，对企业温室气体排放量进行校准。以烟道排放计量装置和无组织排放快速测量系统的测量结果为参考标准，用比较法对企业温室气体核算排放量进行校准。具体实验步骤参考本规范第七节中的校准方法，以某次校准为例，分别对某企业烟道排放和厂房无组织排放源进行识别确认和现场测量，测量结果见表E.1。
表E.1 测量原始数据
	测量次数
	测量时间（h）
	企业温室气体排放核算值（tCO2e）
	烟道温室气体排放速率（tCO2e/h）
	温室气体无组织排放速率（tCO2e/h）

	1
	3.5
	439.50
	119.72
	6.00

	2
	4.2
	532.06
	118.04
	5.65

	3
	3.8
	478.06
	117.35
	6.63


E.2 测量模型
企业温室气体排放量相对偏差按照式（E.1）计算。

					（E.1）
式中：

——企业温室气体排放量核算结果的相对偏差，%；

——校准时间段内企业温室气体排放核算值，tCO2e；

——校准时间段内企业温室气体排放量测量值，tCO2e。
其中：

							（E.2）
式中：

——校准时间段内烟道温室气体排放量，tCO2e；

——校准时间段内温室气体无组织排放量，tCO2e。
故企业温室气体排放量核算结果相对偏差可由下式计算。

						（E.3）
E.3 不确定度分量
由测量模型可知，企业温室气体排放量相对偏差的不确定度主要由企业温室气体排放量核算结果、烟道温室气体排放量测量和温室气体无组织排放量测量三部分引入。

				（E.4）

  				（E.5）
式中：

——企业温室气体排放量相对偏差合成标准不确定度；

——企业温室气体排放量核算不确定度分量；

——企业温室气体排放量校准值不确定度分量；

——企业温室气体排放量核算灵敏系数；

——企业温室气体排放量校准灵敏系数；
由式（E.4）、（E.5）可得：

			（E.6）
式中：

——企业温室气体排放量核算相对不确定度；

——企业温室气体排放量测量值的相对不确定度；
由式（E.2）可知：

					（E.7）
式中：

——烟道温室气体排放测量引入的不确定度分量；

——温室气体无组织排放测量引入的不确定度分量；
故，企业温室气体排放量相对偏差合成标准不确定度可按式（E.8）计算。

			（E.8）
E.3.1 企业温室气体排放量核算不确定度分量
企业温室气体排放量核算不确定度与企业工艺流程和选择的核算方法有关，该不确定度分量由企业核算结果的有效证明文件提供。

本次校准企业温室气体排放量核算相对标准不确定度为11.82%， 。
E.3.2 烟道温室气体排放量测量不确定度分量
烟道温室气体排放量测量不确定度由烟道排放计量装置校准证书得到。由校准证书可知，烟道排放计量装置测量不确定度为5.0%（k=2），因此由计量装置引入的B类不确定度分量为2.5%。
E.3.3 温室气体无组织排放量测量不确定度分量
同上，温室气体无组织排放量测量不确定度由快速测量系统校准证书得到。由校准证书可知，快速测量系统测量不确定度为25%（k=2），因此由系统测量引入的B类不确定度分量为12.5%。
E.3.4 相对偏差的重复性
由表E.1可计算企业温室气体排放量核算结果相对偏差的重复性。
表E.2 校准数据
	测量次数
	烟道温室气体排放量（tCO2e）
	温室气体无组织排放量（tCO2e）
	温室气体排放量测量值（tCO2e）
	温室气体排放量核算值（tCO2e）
	温室气体排放量核算结果的相对偏差%
	重复性（%）

	1
	419.03
	21.014
	440.04
	439.50
	-0.12%
		1.50%

	
	

	
	




	2
	495.78
	23.73
	519.51
	532.06
	2.42%
	

	3
	445.91
	25.20
	471.12
	478.06
	1.47%
	


E.3.4 企业温室气体排放量示值误差不确定度
由上述计算结果，各不确定度分量结果见表E.3。
表E.4 企业温室气体排放量核算相对偏差不确定度分量
	不确定度分量
	符号
	标准不确定度

	
	
	1
	2
	3

	企业温室气体排放量核算引入的不确定度分量
	

	11.82%

	烟道温室气体排放测量引入的不确定度分量
	

	10.48 tCO2e
	12.39 tCO2e
	11.15 tCO2e

	温室气体无组织排放测量不确定度分量
	

	2.63 tCO2e
	2.97 tCO2e
	3.15 tCO2e

	温室气体排放量相对偏差
	

	-0.12%
	2.42%
	1.47%

	温室气体排放量测量值
	

	439.50 tCO2e
	532.06 tCO2e
	478.06 tCO2e

	重复性引入的不确定度
	

	0.87%

	温室气体排放量相对偏差合成不确定度
	

	12.089%
	12.382%
	12.274%




由表E.4和式（E.8）计算可得，企业温室气体排放量相对偏差合成不确定度为，扩展不确定度为，（k=2）。
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