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D.1 概述
本附录提供了核电设备支架间隙测量器具原位校准项目中，主要计量特性的测量不确定度评定示例。本规范所述校准方法基于运行数据与数据参考基准，其不确定度评定需结合经典测量不确定度评定方法（GUM法）与基于数据统计特性的分析方法。
本附录以第7.3.1条“零点误差”和第7.3.2条“灵敏度变化量”项目的校准为例，详细阐述其测量不确定度的评定过程、来源分析和计算方法。其他项目（如噪声水平、重复性）的不确定度评定可参照本示例的基本思路。
D.2 零点误差测量不确定度评定
D.2.1 测量模型
零点误差的校准是通过比较当前周期热备用工况下间隙算术平均值与参考基准的相对偏差来实现的。其测量模型为：
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式中：
——零点误差，%FS；
——校准周期内测量值的算术平均值，mm；
——参考周期内测量值的算术平均值，mm；
——满量程时测量器具的输出，mm。
令差值，则，那么不确定度评定基于d的不确定度传播到。由于与来自同一传感器的两次测量，前置实体校准引入的系统误差对两次测量的影响高度正相关，在差值计算中相互抵消。因此，前置实体校准证书的不确定度不作为差值的独立不确定度分量参与合成，其影响已隐含在参考基准值的统计分散性中。
D.2.2 不确定度来源分析
零点误差校准结果的不确定度主要来源于以下几个方面：
a) 当前周期平均值的重复性引入的标准不确定度：采用A类评定。由当前周期稳态段内有限次测量的重复性引起，用该时段数据的实验标准差除以测量次数的平方根估算。

b) 参考基准值的重复性引入的标准不确定度：采用A类评定。由建立参考基准的周期内有限次测量的重复性引起，用该周期数据的实验标准差除以测量次数的平方根估算。

c) 参考基准的长期稳定性引入的标准不确定度：采用B类评定。在附录A筛查确认支架状态未发生变化的前提下，考虑材料蠕变等微小长期变化，假设半宽度区间a=0.005mm，按均匀分布处理。若附录A筛查结果为异常，则本基准失效，应重新建立基准并重新评定。


d) 环境条件（温度、压力）波动引入的标准不确定度 ：采用B类评定。校准要求工况稳定。间隙对温度压力的灵敏度系数由历史数据确定，假设波动导致间隙变化半宽度a=0.002mm，按均匀分布处理。

e) 数据采集系统引入的标准不确定度 ：采用B类评定。包括量化误差、通道间串扰、时间同步误差等。可从数据采集系统的技术手册中获得其最大允许误差（MPE），假设为均匀分布。

D.2.3 标准不确定度分量汇总表
各输入量的标准不确定度以 mm 为单位。差值的合成标准不确定度通过各分量合成得到，然后传播到ΔL。因为d是线性组合，灵敏系数对于d的每个分量为1，但对于ΔL，灵敏系数为。假设=10mm，灵敏系数。
	不确定度来源
	符号
	评定方法
	量值(mm)
	概率分布
	包含因子
	标准不确定度  (mm)
	灵敏系数 (%FS/mm)
	贡献度  (%FS)

	当前周期重复性
	
	A类
	

	正态
	-
	4.47
	10
	

	参考基准重复性
	
	A类
	

	正态
	-
	
	10
	

	基准长期稳定性
	
	B类
	
	均匀
	
	
	10
	

	环境条件波动
	
	B类
	
	均匀
	
	
	10
	

	数据采集系统
	
	B类
	
	均匀
	
	
	10
	


D.2.4 合成标准不确定度与扩展不确定度
以上各分量彼此独立不相关，差值d的合成标准不确定度按下方和根公式计算：

零点误差ΔL的合成标准不确定度：

取包含因子，扩展不确定度为：

可表述为：。
D.2.5 校准结果报告示例
零点误差校准结果可表示为：

D.3 灵敏度变化量测量不确定度评定
D.3.1 测量模型
灵敏度变化量是通过计算当前周期升温/降温曲线与参考曲线之间的动态时间规整（DTW）距离进行评估。其测量模型为：
          （2）
式中：
——灵敏度变化量，%FS；
——校准周期内温度点（i=1, 2, 3, ..., N）下的间隙值，mm；
——参考周期内温度点（j=1, 2, 3, ..., M）下的间隙值，mm；
——满量程时测量器具的输出，mm。
——满足端点约束、连续性和单调性的最优规整路径；
——最优规整路径包含的点对数；
A——满足上述边界、单调、连续条件的所有路径π的集合。
为保证不同实验室校准结果的一致性，对DTW算法的关键参数作如下统一规定：距离度量采用欧氏距离，规整窗口大小固定为序列长度的10%，端点约束强制从(1,1)到(N,M)。
D.3.2 不确定度来源分析
灵敏度变化量的不确定度主要来源于以下几个方面：
a）当前曲线的测量噪声引入的不确定度：采用A类蒙特卡洛法评定，在当前曲线数据上叠加符合其噪声特性的随机扰动，多次计算DTW距离，并用结果的标准差作为标准不确定度。
b）参考曲线的测量噪声引入的不确定度：与相同。参考曲线在建立时同样存在测量噪声，其不确定性会传递至DTW距离。
c）温度变化过程不可复现性引入的不确定度：不同周期间升温/降温速率差异导致曲线形状差异。根据3-5个历史"良好"周期与参考周期的DTW距离值的分散性进行A类评定。
d）DTW算法参数选择引入的不确定度：采用B类评定，DTW算法中规整窗口（Window）大小等参数的选择会影响距离计算结果。通过改变规整窗口大小（如5%-15%序列长度）计算DTW距离变化范围，按均匀分布处理。
e）数据采集系统引入的不确定度:采用B类评定，采用与零点稳定性评定中的分量类似，包括量化误差、通道间串扰等。但其影响是作用于构成曲线的每一个数据点，最终非线性地传递至。可从数据采集系统的技术手册中获得其最大允许误差（MPE），并估算其对曲线幅度的潜在影响。
D.3.3 标准不确定度分量汇总表
	不确定度来源
	符号
	评定方法
	量值
	概率分布
	标准不确定度
	灵敏度系数
	贡献度

	当前曲线噪声
	
	A类 (蒙特卡洛)
	噪声标准差0.0012mm，模拟1000次
	正态
	0.05
	1
	0.05

	参考曲线噪声
	
	A类 (蒙特卡洛)
	噪声标准差0.0010mm，模拟1000次
	正态
	0.03
	1
	0.03

	过程不可复现性
	
	A类 (历史数据)
	3个周期DTW距离标准差：0.15%FS
	正态
	0.15
	1
	0.15

	算法参数
	
	B类
	窗口变化引起变化半宽0.02%FS
	均匀
	
	1
	0.012

	数据采集系统
	
	B类
	MPE贡献等效半宽0.01%FS
	均匀
	
	1
	0.0058


D.3.4 合成标准不确定度与扩展不确定度
以上各分量彼此独立不相关，合成标准不确定度  按下方和根公式计算：

代入上表示例数值：
%FS
取包含因子 ，扩展不确定度  为：

可表述为：。
D.3.5 校准结果报告示例
灵敏度变化量校准结果可表示为：

D.3.6 DTW 算法参考实现
输入: 序列 X[1,...,N], Y[1,...,M], 窗口 w = 0.1 × max(N,M)
初始化: DTW[0,0] = (X[1]-Y[1])²
for i = 1 to N:
  for j = max(1, i-w) to min(M, i+w):
    cost = (X[i] - Y[j])²
    DTW[i,j] = cost + min(DTW[i-1,j], DTW[i,j-1], DTW[i-1,j-1])
记录路径长度 K，输出归一化距离 = √DTW[N,M] / K
D.3.7 DTW 计算完整示例
示例：参考曲线取4个温度点对应间隙值[2.00, 2.05, 2.10, 2.15]mm，当前曲线取5个温度点[2.01, 2.04, 2.09, 2.12, 2.16]mm，=10mm。按上述参数计算DTW累积距离开方值为0.060mm，路径长度=5，归一化距离=0.060/5=0.012mm，==0.012/10×100%=0.12%FS。



